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(57)【要約】
【課題】例えば、光源、イメージャおよび／またはメモ
リ装置を含む各種電子機器を含む、内視鏡上に設置され
る各種装置にワイヤレス電力供給するためのシステム。
【解決手段】システムはまた、データ送信を達成するた
め、低減されたＥＭＩおよび改善された在庫追跡、メン
テナンスおよび品質保証、および調節の必要性の低減お
よび内視鏡およびカメラの位置合わせとともに、ビデオ
信号処理パラメータが、取り付けられた内視鏡の特性に
基づいて、内視鏡ビデオカメラシステムに対して自動的
に設定されるように提供される。
【選択図】図１



(2) JP 2011-31026 A 2011.2.17

10

20

30

40

50

【特許請求の範囲】
【請求項１】
　取り外し可能なカメラに接続される内視鏡にワイヤレス電力供給するための内視鏡ビデ
オシステムであって、
　その上に設置される第１の中継器／送受信器を有し、第１の中継器／送受信器は、ワイ
ヤレスエネルギーを送信および受信する、内視鏡と、
　その上に設置される第２の中継器／送受信器を有し、第２の中継器／送受信器は、エネ
ルギーを送信するためにそこに接近させられる時、第１の中継器／送受信器にワイヤレス
に接続する、カメラと、
　前記内視鏡上に設置され、前記第１の中継器／送受信器に接続され、前記第１の中継器
／送受信器から電力を受信し、観察されるエリアに送信される照明光を生成する内視鏡光
源と、
　エリアを示す画像信号を生成するイメージャと、
　カメラに接続され、画像データを受信し、処理するカメラ制御ユニットと
　を具備することを特徴とする内視鏡ビデオシステム。
【請求項２】
　前記内視鏡は、エネルギー格納装置をさらに具備することを特徴とする請求項１に記載
の内視鏡ビデオシステム。
【請求項３】
　前記第１の中継器／送受信器からの電力の供給の中断時、前記電気格納装置は、前記内
視鏡光源に電力を提供することを特徴とする請求項２に記載の内視鏡ビデオシステム。
【請求項４】
　前記エネルギー格納装置は、前記第１の中継器／送受信器からの電力の受信時、再充電
を自動的に開始することを特徴とする請求項４に記載の内視鏡ビデオシステム。
【請求項５】
　前記内視鏡は、前記内視鏡上に設置され、第１の中継器／送受信器に接続されるメモリ
装置をさらに具備し、前記メモリ装置は、その上に格納される内視鏡パラメータデータお
よび内視鏡使用履歴データを有することを特徴とする請求項１に記載の内視鏡ビデオシス
テム。
【請求項６】
　格納される前記内視鏡パラメータデータおよび内視鏡使用履歴データは、前記カメラ制
御ユニットに送信され、前記カメラ制御ユニットは、修正された内視鏡使用履歴データを
生成し、前記メモリ装置に送信および保存されることを特徴とする請求項５に記載の内視
鏡ビデオシステム。
【請求項７】
　前記カメラ制御ユニットに接続されるディスプレイをさらに具備し、前記ディスプレイ
は、ユーザに前記画像データを提供することを特徴とする請求項１に記載の内視鏡ビデオ
システム。
【請求項８】
　前記カメラ制御ユニットに接続されるネットワーク接続をさらに具備し、前記画像デー
タは、表示および／または保存のために遠隔位置へ前記ネットワークを介して送信される
ことを特徴とする請求項１に記載の内視鏡ビデオシステム。
【請求項９】
　取り外し可能なカメラに接続される内視鏡にワイヤレス電力供給するための方法であっ
て、
　内視鏡上に第１の中継器／送受信器を設置するステップと、
　カメラ制御ユニット上に第２の中継器／送受信器を設置するステップと、
　内視鏡上に内視鏡光源を設置するステップと、
　第１の中継器／送受信器に内視鏡光源を接続するステップと、
　内視鏡上にイメージャを設置するステップと、
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　第１の中継器／送受信器に第２の中継器／送受信器からエネルギーをワイヤレス送信す
るステップと、
　第１の中継器／送受信器から内視鏡光源に提供される電力で内視鏡光源により照明光を
生成するステップと、
　照明光で観察すべきエリアを照明するステップと、
　エリアを示す画像信号を生成するステップと、
　画像データの受信および処理のためにカメラ制御ユニットに画像信号を送信するステッ
プと
　を具備することを特徴とする方法。
【請求項１０】
　内視鏡上にエネルギー格納装置を設置し、第１の中継器／送受信器および内視鏡光源に
エネルギー格納装置を接続するステップをさらに具備することを特徴とする請求項９に記
載の方法。
【請求項１１】
　第１の中継器／送受信器からの電力の供給の中断時、電気格納装置は、内視鏡光源に電
力を提供することを特徴とする請求項１０に記載の方法。
【請求項１２】
　エネルギー格納装置は、第１の中継器／送受信器からの電力の受信時、再充電を自動的
に開始することを特徴とする請求項１１に記載の方法。
【請求項１３】
　内視鏡上にメモリ装置を設置し、メモリ装置に第１の中継器／送受信器を接続するステ
ップをさらに具備し、メモリ装置は、その上に格納される内視鏡パラメータデータおよび
内視鏡使用履歴データを有することを特徴とする請求項９に記載の方法。
【請求項１４】
　格納された内視鏡パラメータデータおよび内視鏡使用履歴データは、カメラ制御ユニッ
トに送信され、カメラ制御ユニットは、修正された内視鏡使用履歴データを生成し、メモ
リ装置に送信されその上に保存されることを特徴とする請求項１３に記載の方法。
【請求項１５】
　カメラ制御ユニットにディスプレイを接続し、ディスプレイ上に画像データを提供する
ステップをさらに具備することを特徴とする請求項９に記載の方法。
【請求項１６】
　ネットワークにカメラ制御ユニットを接続するステップをさらに具備し、画像データは
、表示および／または保存のために遠隔位置にネットワーク接続を介して送信されること
を特徴とする請求項９に記載の方法。
【発明の詳細な説明】
【技術分野】
【０００１】
　本願は、２００６年１０月３日に出願されたＵＳ特許出願第１１／５４２４６１号の一
部継続出願であり、それは、２００２年３月１２日に出願されたＵＳ特許出願第１０／０
９５６１６号の一部継続出願である。
【０００２】
　本発明は、内視鏡ビデオカメラシステムに関し、ビデオカメラは、取り付けられた内視
鏡を電子的に識別し、所定の内視鏡パラメータに従いシステムパラメータを自動的に設定
し、内視鏡に電力をワイヤレスに提供する。内視鏡は、内視鏡使用およびメンテナンス、
在庫追跡および制御、および各種他の内視鏡パラメータの監視目的で、操作（即ち、内視
鏡に対し情報の読み出し、更新、次いで情報の書き込み）をするために電子的に識別され
ることができる。
【背景技術】
【０００３】
　内視鏡は、細長い管状の構造をした医療装置であり、体の穴に挿入され、医療の専門家
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による検診を容易にする。内視鏡は、その遠位端に対物レンズを備えたテレスコープを含
む。テレスコープは、画像転送システムを含み、硬性内視鏡では通常、一連の離間レンズ
である。柔軟内視鏡では通常、画像転送システムは、コヒーレントに集合された１束の微
細な光ファイバである。
【０００４】
　通常、画像転送システムの近位端では、人の直接的な視覚のために仮想イメージを生成
する接眼レンズがある。電荷結合装置（ＣＣＤ）チップまたはＣＭＯＳ装置のようなカメ
ラ手段はしばしば、内視鏡に搭載される。それは、画像を受信し、ビデオ表示のために信
号を生成する。外科医は、接眼レンズを介して内視鏡を直接よく見ることができる一方、
取り付けられたカメラを用いてビデオ画面上で画像を観察することがより一般的である。
従来のビデオカメラ配置において、カメラ（以下、“カメラヘッド”と称する）は通常、
内視鏡へ取り外し可能に接続される。カメラ制御ユニット（ＣＣＵ）は他の制御の中でと
りわけ、カメラヘッドおよびビデオ表示間のリンクを提供するために採用される。
【０００５】
　カメラヘッドが内視鏡から取り外し可能な時、これは、内視鏡および取り外し可能なカ
メラ間で例えばデータおよび／または光エネルギーを送信するために、接続メカニズムを
必要とする。しかし、接続位置における位置合わせのズレ、汚れ／破片および損傷は、光
経路の効率を低減することがあるので、内視鏡および取り外し可能なカメラ間で光エネル
ギーを送信するための接続メカニズムの必要性を削減するのが有利である。しかし、光源
（例えば、バッテリ）が内視鏡上に設置される時に内視鏡の重さが相応して増えるので、
内視鏡での光エネルギーの生成は、容易ではない。従って、内視鏡で光エネルギー（照明
光）を生成することを提供するシステムが望まれ、内視鏡の重さおよびサイズをあまり増
やさないことが望まれる。
【０００６】
　また、内視鏡は、特定の用途および外科手術のための各種サイズであることが分かる。
テレスコープレンズシステムは、各種光学特性を有することができる。例えば、対物レン
ズは、プリズムを含むので、観察される画像は、テレスコープの軸のそれに関して何度か
傾いている。また、異なる内視鏡は、異なる視野（ＦＯＶ）を有することがある。これら
および他のバリエーションは、特定の内視鏡の光学特性に悪影響を与える。
【０００７】
　上記説明の通り、カメラヘッドは通常、内視鏡から取り外し可能であり、異なる光学特
性を有する各種内視鏡に取り付けできるよう都合よく構成されていることが多い。このた
め、取り付けられたカメラヘッドからのビデオ信号を受信するＣＣＵは、ビデオモニタ上
に最適な画像を提供するために、内視鏡光学特性を知る必要がある。現在、カメラヘッド
およびＣＣＵの設定は、内視鏡の光学特性に対して手動で調節される。
【０００８】
　取り付けられた内視鏡に対するビデオカメラシステム設定を最適化するために、カメラ
ヘッドおよび／またはＣＣＵへの手動調節の必要性を削減することによって、内視鏡およ
びビデオカメラシステムを用いるタスクを単純化するのが有利である。
【０００９】
　特定の内視鏡を利用する最適なビデオシステム動作を保証するために、内視鏡は、周期
的に計画された、および計画されてないメンテナンスを受ける必要もある。また、ほとん
どの内視鏡製造者は、信頼性、精度および正確な機能性を確実にするために、自分の製品
を適切に維持することを必要とする。これは、製造者の評判および製造者の製品に対する
医療業者の信頼性を高める。製造者の視点から、工場の権限のある人だけがその製品をサ
ービスすることが重要であるが、いくつかの医療施設は、権限のない修理サービスを使用
できることが市場において現実である。メンテナンスが間違って実行される場合、医療関
係者は、間違って実行されたメンテナンスによって引起される問題が製品および／または
製造設計に起因すると考えることがあるので、そのような次善メンテナンスを妨げること
が製造者にとって有利である。
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【００１０】
　内視鏡のメンテナンスに関して、内視鏡の使用特性がある。製造者にとって、どのくら
いその製品が使用されるかは、価値ある情報である。製造者は、例えば各製品が使用され
る頻度、各使用の経過時間、製品のメンテナンス履歴等を知ることを望む場合がある。こ
れら要素は、耐久性、信頼性、製造過程で使用される構成要素および材料に関する将来の
内視鏡設計に影響することがある。
【００１１】
　当業者であれば、曝露されている内視鏡の認められる安全動作範囲を超える動作範囲を
記録するために電子センサを利用することが分かる。内視鏡が曝される圧力、湿度、放射
、および／または衝撃または衝突負荷等の条件に関するピーク値は、記録されることがで
きる。内視鏡の故障時、この情報は次いで、故障の確からしい原因を判断するために利用
されてもよい。
【００１２】
　D’Alfonsoらによる米国特許第５８９６１６６号（１６６特許）およびD’Alfonsoらに
よる６３１３８６８号（８６８特許）の両方は、カメラヘッドに位置する非揮発性メモリ
にカメラパラメータおよびカメラ使用特性を格納し、カメラ制御ユニットへのカメラユニ
ットの接続時にデータ接続を介してカメラ接続ユニットにカメラパラメータおよびカメラ
使用特性を送信することを開示する。しかし、何れの文献も、単一のカメラユニットが複
数の内視鏡と交換でき、カメラユニットの接続時に内視鏡パラメータおよび使用特性を自
動的に読み込めるように、内視鏡がその中に位置するメモリ装置を有するシステムを開示
していない。また、１６６特許と８６８特許の何れも、内視鏡使用特性が特定の内視鏡使
用の履歴を記録するために更新できるシステムを開示していない。むしろ、１６６特許お
よび８６８特許の両方は、カメラユニットのみを更新することに限定される。また、１６
６特許と８６８特許の何れも、内視鏡パラメータおよび使用特性が非接触送信を介して自
動的に読み込まれることができるシステムを開示していない。
【００１３】
　内視鏡管理の分野におけるもう１つの問題は、施設全体で使用される複数の異なる内視
鏡を追跡し続けることである。内視鏡の位置および在庫を追跡し続けるための各種手法が
存在する。単純な在庫制御およびサインアウトシートは、労働集約的であり、正確性がな
く、結果として、医療機器に必要な安全レベルを確実にするのに非効率である。また、サ
インアウトシートでは、機器の監視、例えば内視鏡が適切に機能しているかまたはメンテ
ナンスが必要かを判断できない。
【００１４】
　バーコードは、追跡目的に使用される。機器のバーコード化により、携帯用バーコード
スキャナを用いてバーコードを読み込み、機器の識別および位置決めが可能になる。しか
し、バーコード化は、機器が直近にスキャンされてから移動された時、役に立たない。ま
た、バーコードの使用は、内視鏡を捜し求めて１つまたは複数の携帯用スキャナを用いて
施設を巡回する労働集約的なステップを要求することがある。また、サインアウトシート
のようなバーコードでは、機器の監視、例えば内視鏡が適切に機能しているかまたはメン
テナンスが必要かを判断できない。
【００１５】
　当業者であれば、エネルギーおよびデータ送信は、高周波コイルが、Heinrichらによる
ＵＳ特許第６０９２７２２号（７２２特許）に開示されているように、疎結合変圧器のよ
うに作動する誘電結合を介して行えることが分かる。高周波コイルは、電力がそこに適用
される時、高周波の場を生成し、そこに他の装置が接近させられる時に他の装置の高周波
コイルに当てられる。
【００１６】
　７２２特許で開示されるように、誘電結合の使用による１つの主な問題は、手術室の環
境において許容できないレベルの電磁干渉（ＥＭＩ）を生成しうることである。カメラヘ
ッドからカメラ制御ユニットへ送信されるビデオ信号のように電子機器は、ＥＭＩに特に
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敏感なことがある。従って、ＥＭＩの悪影響を低減するために、十分な遮蔽が提供されな
ければならない。しかしこれは、さらに装置のコストおよび製造時間を追加する。従って
、ＥＭＩを生成しないシステムがとても望まれる。
【００１７】
　７２２特許で開示されるように、誘電結合の使用によるもう１つの不利な点は、内視鏡
およびカメラヘッドの両方に誘電コイルの使用を要し、装置のサイズおよび重さをかなり
追加することである。誘電コイルの追加されたサイズおよび重さに加えて、誘電コイルに
よって生成されるＥＭＩに対する必要な遮蔽は次いで、装置のサイズおよび重さを増やす
。比較的軽量で、小型で、扱い易い内視鏡およびカメラヘッドが望まれる。
【００１８】
　７２２特許で開示されるように、誘電結合技法のもう１つの不利な点は、高周波コイル
が疎結合変圧器のように作動するので、高周波コイルの両方は、効率的なデータ送信を実
行するために、一方と他方の終端を直接位置合わせしなければならないことである。高周
波コイルによって生成される誘電場は、一方向性なので、構成要素の正確な位置合わせが
重要である。この状況は、医療業者にとってかなり困難であり、カメラヘッドおよび内視
鏡を正確に位置合わせして適切にビデオシステムを機能させるのに時間がかかってしまう
。従って、構成要素の正確な位置合わせを要求しないシステムが望まれる。
【００１９】
　無線周波識別（ＲＦＩＤ）は、各種装置および／または機器を発見するために使用され
る。しかし、手術室環境で使用されるＲＦＩＤは、装置を発見するのに必要な広い電力範
囲により限定的である。発見目的に利用されるＲＦＩＤは、合理的な電力範囲と同じくら
い広い電力範囲で送受信器を使用する必要がある。広い電力範囲は不運にも、対象外のＲ
ＦＩＤ受信器による信号の受信を引起すことがある。即ち、内視鏡がルームＡで使用中の
場合、ルームＢにある対象外の内視鏡機器を送受信器に“応答”させることが望まれない
。ＲＦＩＤは、装置および／または機器の位置を追跡し、装置および／または機器から記
録または追跡システムへの１方向通信のみ容易にすることに限定される。
【００２０】
　ＲＦＩＤは、比較的早い読み込み速度を有する利点があるが、ＲＦＩＤが直面する１つ
の特定の限定は、比較的厳しい環境でスキャンする精度である。例えば、ＲＦＩＤは、液
体および金属を介してまたはそれら近傍での正確な読み込みが困難であることが知られて
いる。
【００２１】
　従って、内視鏡およびビデオカメラの使用を単純化および最適化し、敏感な電子機器に
干渉せず、消費者が製造者のパラメータに内視鏡を維持するよう促し、製品の使用および
メンテナンスに関する情報を内視鏡製造者に提供するシステムが必要である。
【発明の概要】
【課題を解決するための手段】
【００２２】
　本発明の１つの実施形態では、システムは、内視鏡および取り外し可能なカメラヘッド
を含んで提供される。内視鏡は、中継器／送受信器を備え、取り外し可能なカメラヘッド
は、電力がカメラヘッドから内視鏡へ送信されるように対応する中継器／送受信器を備え
る。内視鏡は、その上に設置される光源（例えば、ＬＥＤ）を備え、電力は、取り外し可
能なカメラヘッドから内視鏡へワイヤレス送信され、ＬＥＤに電力供給する。また、電力
が送信されるだけでなく、（例えば、ＣＣＤまたはＣＭＯＳ装置を介して）内視鏡によっ
て生成された画像データも内視鏡から取り外し可能なカメラヘッドにワイヤレス送信でき
ることが分かる。さらに、コマンドおよび制御データは、内視鏡および取り外し可能なカ
メラヘッド間で送信されてもよい。
【００２３】
　本発明のもう１つの実施形態では、システムは、内視鏡パラメータデータおよび内視鏡
使用履歴データにアクセスできる取り外し可能なカメラを用いて、必要に応じて、格納の
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ために内視鏡に内視鏡使用履歴データを更新および再書き込みし、内視鏡読み出し／書き
込み装置が内視鏡パラメータおよび内視鏡使用履歴データを格納および提供するように提
供される。中継器／送受信器は、内視鏡に付加され、内視鏡中継器／送受信器は、ワイヤ
レス信号を送受信できる。内視鏡中継器／送受信器は、内視鏡パラメータおよび内視鏡使
用履歴データの電子表示を格納するメモリ装置に接続され、問合せ時、内視鏡中継器／送
受信器に電子表示を供給する。ワイヤレス信号を送信して内視鏡中継器／送受信器との通
信をするために、カメラ中継器／送受信器は、カメラに付加され、内視鏡中継器／送受信
器が送信したワイヤレス信号を受信するよう設定される。
【００２４】
　もう１つの実施形態では、本発明は、ＲＦＩＤ形式またはＩＥＥＥ１９０２．１と呼ば
れ、また“Ｒｕｂｅｅ”形式としても知られる規格を用いてワイヤレス中継器／送受信器
を利用する。そのように、放射されたＥＭＩ、位置合わせ条件、および装置発見の不能等
の、誘電結合に関する問題が無い。
【００２５】
　本願では、以下の用語および定義が適用される。
【００２６】
　本明細書で用いる用語“データ”は、永久または一時的に、視覚、聴覚、音響、電子、
磁気、電磁気または別のものとして、任意のインダイシア（indicia）、信号、印、シン
ボル、ドメイン、シンボルセット、表示、および任意の他の物理形式を意味し、または表
示情報の形式をとる。１つの物理形式で所定の情報を示すのに用いる用語“データ”は、
異なる物理形式または複数の形式での同一の所定の情報に対する任意および全ての表示を
含むと見なされる。
【００２７】
　本明細書で用いる用語“ネットワーク”は、インターネットを含むネットワークおよび
全種類のインターネットワークを含み、任意の特定のネットワークまたはインターネット
ワークに限定されない。
【００２８】
　本明細書で用いる用語“接続”、“に接続”および“と接続”は各々、２つまたは複数
の間の装置、機器、ファイル、プログラム、メディア、構成要素、ネットワーク、システ
ム、サブシステム、および／または手段の関係を意味し、任意の１つまたは複数の（ａ）
直接または間接的に１つまたは複数の他の装置、機器、ファイル、プログラム、メディア
、構成要素、ネットワーク、システム、サブシステム、または手段との接続、（ｂ）直接
または間接的に１つまたは複数の他の装置、機器、ファイル、プログラム、メディア、構
成要素、ネットワーク、システム、サブシステム、または手段との通信関係、および／ま
たは（ｃ）任意の１つまたは複数の装置、機器、ファイル、プログラム、メディア、構成
要素、ネットワーク、システム、サブシステム、または手段の動作がそれらの他の任意の
１つまたは複数の動作上の全部または一部に依存する機能的関係を意味する。
【００２９】
　本明細書で用いる用語“処理”および“処理する”は各々例えば、連続または非連続、
同期または非同期の、データの方向、修正、データのフォーマットおよび／または変換、
データのタグまたは注釈、測定、データの比較および／または閲覧を含む作動または一連
の作動を意味するがそれらに限定されず、プログラムを含むかまたは含まなくてよい。
【００３０】
　本明細書で用いる用語“第１”および“第２”は、要素、設定、データ、物体または事
象を区別し、時間内の相対位置または配置を区別するのに用いない。
【００３１】
　本明細書で用いる用語“共振”作用は、２つの実質的に同一の周波数の物体（例えば、
送信器／受信器）間に生じる比較的強い接続のほかに、他の非共振環境物体との比較的弱
い相互作用をも記載するのに用いる。“共振”作用はまた、共振エバネッセント結合を含
み、それは、共振結合が、２つの物体の非放射近接場の重複を介して生ずる。
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【００３２】
　本発明の１つの有利な実施形態では、内視鏡ビデオシステムは、内視鏡および取り外し
可能なカメラ間の通信のために提供され、第１の中継器／送受信器は、内視鏡に付加され
、内視鏡パラメータおよび内視鏡使用履歴データを含むワイヤレス信号を送信するために
設定され、修正された内視鏡使用履歴データを含むワイヤレス信号を受信するように設定
され、第２の中継器／送受信器は、修正された内視鏡使用履歴データを含むワイヤレス信
号を送信するように設定され、内視鏡パラメータおよび内視鏡使用履歴データを含むワイ
ヤレス信号を受信するように設定された取り外し可能なカメラに付加され、メモリ装置は
、ワイヤレス信号に含まれたデータを格納するためのメモリ記憶域を有し第１の中継器／
送受信器に接続され、カメラ制御ユニットは、内視鏡パラメータおよび内視鏡使用履歴デ
ータを受信および処理するためにカメラに接続される。
【００３３】
　本発明のもう１つの有利な実施形態では、内視鏡ビデオシステムは、内視鏡からのデー
タの送信のために提供され、中継器／送受信器は、内視鏡に付加され、内視鏡パラメータ
および内視鏡使用履歴データを含むワイヤレス信号を送信するように設定され、修正され
た内視鏡使用履歴データを含むワイヤレス信号を受信するように設定され、メモリ装置は
、ワイヤレス信号に含まれるデータを格納するためのメモリ記憶域を有し中継器／送受信
器に接続される。
【００３４】
　本発明のさらにもう１つの有利な実施形態では、内視鏡ビデオシステムは、複数の内視
鏡のパラメータに自動的に調節するために提供され、修正された内視鏡使用履歴データの
送信のために提供され、中継器／送受信器は、カメラヘッド上に設置され、修正された内
視鏡使用履歴データを含むワイヤレス信号を送信するように設定され、内視鏡パラメータ
および内視鏡使用履歴データを含むワイヤレス信号を受信するように設定され、カメラ制
御ユニットは、カメラに接続され、内視鏡パラメータおよび内視鏡使用履歴データを受信
および処理する。
【００３５】
　本発明のさらにもう１つの実施形態では、メモリ装置およびメモリ装置に接続された第
１の中継器／送受信器を有する内視鏡からの内視鏡パラメータおよび使用特性をカメラ制
御ユニットに通信し、カメラ制御ユニットから修正された内視鏡使用特性を内視鏡に通信
するための方法が提供され、メモリ装置に複数の内視鏡パラメータおよび内視鏡使用特性
を格納するステップと、第２の中継器／送受信器をカメラに提供するステップと、カメラ
制御ユニットに第２の中継器／送受信器を接続するステップと、メモリ装置から内視鏡パ
ラメータおよび内視鏡使用特性を抽出するステップと、第１の中継器／送受信器から内視
鏡パラメータおよび内視鏡使用特性を含む第１のワイヤレス信号を送信するステップと、
第２の中継器／送受信器で第１のワイヤレス信号を受信するステップと、カメラヘッドか
らカメラ制御ユニットへ第１のワイヤレス信号に含まれる内視鏡パラメータおよび内視鏡
使用特性を送信するステップと、カメラ制御ユニットからカメラへ修正された内視鏡使用
特性を送信するステップと、第２の中継器／送受信器から第１の中継器／送受信器へ修正
された内視鏡使用特性を含む第２のワイヤレス信号を送信するステップと、修正された内
視鏡使用特性を含む第２のワイヤレス信号を受信するステップと、メモリ装置のメモリ記
憶域に修正された内視鏡使用特性を格納するステップとを含む。
【００３６】
　本発明のさらに有利な実施形態では、内視鏡ビデオシステムは、内視鏡および取り外し
可能なカメラ間の通信のために提供され、第１の中継器／送受信器は、第１のデータを送
受信するために内視鏡に取り付けられ、第２の中継器／送受信器は、第２のデータを送受
信するために取り外し可能なカメラに取り付けられ、メモリ装置は、データを格納するた
めにメモリ記憶域を有する第１の中継器／送受信器に接続される。
【００３７】
　本発明のさらにもう１つの実施形態では、取り外し可能なカメラに接続された内視鏡を
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ワイヤレスに電力供給するための内視鏡ビデオシステムが提供され、内視鏡は、その上に
第１の中継器／送受信器を有し、第１の中継器／送受信器は、ワイヤレスエネルギーを送
受信し、カメラは、その上に設置された第２の中継器／送受信器を有し、第２の中継器／
送受信器は、エネルギーを送信するためにそこに接近させられる時に第１の中継器／送受
信器にワイヤレス接続する。システムはまた、内視鏡上に設置された内視鏡光源を有し、
内視鏡光源は、第１の中継器／送受信器に接続され、第１の中継器／送受信器から電力を
受信する。システムは、内視鏡光源が照明光を生成するように提供され、それは、観察す
べきエリアに送信される。システムはさらに、エリアを示す画像信号を生成するイメージ
ャと、カメラに接続されたカメラ制御ユニットとを含み、カメラ制御ユニットは、画像デ
ータを受信および処理する。
【００３８】
　本発明のさらにもう１つの実施形態では、取り外し可能なカメラに接続された内視鏡に
ワイヤレスに電力供給するための方法は、内視鏡上に第１の中継器／送受信器を設置し、
カメラ制御ユニット上に第２の中継器／送受信器を設置し、内視鏡上に内視鏡光源を設置
するステップを含んで提供される。方法はまた、第１の中継器／送受信器に内視鏡光源を
接続し、内視鏡上にイメージャを設置するステップを含む。方法はまた、第２の中継器／
送受信器から第１の中継器／送受信器にエネルギーをワイヤレスに送信し、第１の中継器
／送受信器から内視鏡光源に提供された電力で内視鏡光源を用いて照明光を生成するステ
ップを含む。最後に、方法は、照明光で観察すべきエリアを照明し、エリアを示す画像デ
ータを生成し、画像データを受信および処理するためにカメラ制御ユニットに画像信号を
送信するステップを含む。
【００３９】
　本発明およびその特定の特徴および利点は、添付図面を参照して考えられる以下の詳細
な説明からより明らかになる。
【図面の簡単な説明】
【００４０】
【図１】図１は、内視鏡に対する取り外し可能なカメラの組み立てを図示する。
【図２】図２は、内視鏡メモリ装置のプログラミングおよび取り外し可能なカメラヘッド
との通信を図示する。
【図３】図３は、本発明の方法を実行するブロック図を示す。
【発明を実施するための形態】
【００４１】
　ここで図を参照すると、同一の参照番号は、図面全体にわたって対応する構造を示す。
【００４２】
　図１は、例えば内視鏡特性の電子表示を格納および送信することを含む、ワイヤレスで
エネルギーおよびデータを送信するための内視鏡システム１０を示す。１つの有利な実施
形態によると、内視鏡中継器／送受信器２０は、内視鏡１２上に搭載され、取外し可能な
カメラヘッド１４上に搭載されたカメラヘッド中継器／送受信器２４と交信する。内視鏡
中継器／送受信器２０およびカメラヘッド中継器／送受信器２４は、当業者にとって周知
な任意タイプの比較的近距離通信装置の１つでもよい。内視鏡中継器／送受信器２０およ
びカメラヘッド中継器／送受信器２４は、各々が互いにワイヤレス信号を送受信できるよ
うに設定できる。
【００４３】
　１つの有利な実施形態では、中継器／送受信器２０および２４は、ＲＦＩＤ高周波（Ｈ
Ｆ）または極超短波（ＵＨＦ）に関係なくＲＦ信号を生成、送信および受信できる無線周
波（ＲＦ）送受信器として提供される。
【００４４】
　もう１つの有利な実施形態では、中継器／送受信器２０および２４は、“ＲｕＢｅｅ”
形式としても知られる、ＩＥＥＥ１９０２．１と称する規格を介してワイヤレス信号を生
成、送信および受信するために提供されてもよい。従来のＲＦＩＤタグは、後方散乱中継
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器であり、ＲｕＢｅｅは、アクティブ送受信器として動作する。ＲｕＢｅｅは、４５０Ｋ
Ｈｚを下回る波長で動作する、双方向、オンデマンド、ピアツーピア、放射、送受信器プ
ロトコルである。このプロトコルは、何千ものタグからなるネットワークという厳しい環
境で有利であり、１０フィートから約５０フィートまでのエリア範囲を有することができ
る。
【００４５】
　ＲｕＢｅｅは、ＩＰｖ４アドレスおよびサブネットアドレスを用いる、リアルタイム、
タグ検索可能プロトコルであり、それは、３００から９６００Ｂａｕｄの速度で動作する
アセットタクソノミ（ａｓｓｅｔ　ｔａｘｏｎｏｍｙ）にリンクされる。ＲｕＢｅｅ　Ｖ
ｉｓｉｂｉｌｉｔｙ　Ｎｅｔｗｏｒｋはまた、低コストのＥｔｈｅｒｎｅｔ(登録商標)が
有効なルータによって管理されることができる。個々のタグおよびタグデータは、世界中
のどこからでもスタンドアロン、ウェブサーバとしてみなされることができる。各ＲｕＢ
ｅｅタグは、適切に有効にされる場合、良く知られた検索エンジン（例えば、Ｇｏｏｇｌ
ｅ）を用いてＷｏｒｌｄ　Ｗｉｄｅ　Ｗｅｂにわたって、またはＶｉｓｉｂｌｅ　Ａｓｓ
ｅｔ`ｓ．ｔａｇ　Ｔａｇ　Ｎａｍｅ　Ｓｅｒｖｅｒを介して発見および監視されること
ができる。
【００４６】
　ネットワーク接続２９が利用されると、ネットワークは、例えばインターネット、イン
トラネット、ＬＡＮ（Ｌｏｃａｌ　Ａｒｅａ　Ｎｅｔｗｏｒｋ）、ＷＡＮ（Ｗｉｄｅ　Ａ
ｒｅａ　Ｎｅｔｗｏｒｋ）、ＭＡＮ（Ｍｅｔｒｏｐｏｌｉｔａｎ　Ａｒｅａ　Ｎｅｔｗｏ
ｒｋ）、フレームリレー接続、Ａｄｖａｎｃｅｄ　Ｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔ　Ｎｅｔｗｏ
ｒｋ（ＡＩＮ）接続、同期光ネットワーク（ＳＯＮＥＴ）接続、デジタルＴ１、Ｔ３また
はＥ１ライン、Ｄｉｇｉｔａｌ　Ｄａｔａ　Ｓｅｒｖｉｃｅ（ＤＤＳ）接続、ＤＳＬ（Ｄ
ｉｇｉｔａｌ　Ｓｕｂｓｃｒｉｂｅｒ　Ｌｉｎｅ）接続、Ｅｔｈｅｒｎｅｔ（登録商標）
接続、ＡＴＭ（Ａｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓ　Ｔｒａｎｓｆｅｒ　Ｍｏｄｅ）接続、ＦＤＤ
Ｉ（Ｆｉｂｅｒ　Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄ　Ｄａｔａ　Ｉｎｔｅｒｆａｃｅ）またはＣＤ
ＤＩ（Ｃｏｐｐｅｒ　Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄ　Ｄａｔａ　Ｉｎｔｅｒｆａｃｅ）接続等
のうち任意の１つまたは複数を含んでもよいことが分かる。このように、カメラ制御ユニ
ット１６は、例えば内視鏡１２に送信またはそこから送信されるデータおよび／または情
報へリモートアクセスするために、ネットワーク接続２９を介してリモートコンピュータ
３１に接続されてもよい。
【００４７】
　ＲｕＢｅｅのもう１つの利点は、液体および金属を介してよく作動でき、低電力を消費
する。価格の観点から、ＲｕＢｅｅおよび従来のＲＦＩＤは、コストにおいて類似する。
【００４８】
　内視鏡中継器／送受信器２０は、メモリ装置２２に接続される。メモリ装置２２は、内
視鏡中継器／送受信器２０に内視鏡１２のパラメータの電子表示を格納および提供するこ
とができる。メモリ装置２２は、電子的、磁気的な手段によって、光周波数によってプロ
グラム可能な任意タイプ、または当業者にとって良く知られた任意形式でもよい。
【００４９】
　また、内視鏡１２の中または上に設置されるものとして示されるのは、内視鏡光源２１
、内視鏡電子機器２３およびイメージャ２５である。１つの実施形態では、内視鏡光源２
１は、例えば内視鏡１２の遠位端の前に、照明光を提供するためにＬＥＤを含む。内視鏡
中継器／送受信器２０は、カメラ中継器／送受信器２４からワイヤレス接続を介して電力
を受ける。電力送信のためのワイヤレス接続は、医療機器上に位置する任意タイプの電子
格納装置を必要とすることなく機能するために、例えば共振結合配置を含んでもよい。も
う１つの実施形態では、軽量電子格納装置１９は、ワイヤレス電力接続からの一時的接続
解除のイベントで、一定限度の電力を格納するために医療装置のそばに設置できる。第２
の実施形態では、医療装置は、ワイヤレス電力送信ユニットの近隣の入る時、再充電を自
動的に開始する。
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【００５０】
　１つの有利な実施形態では、カメラ中継器／送受信器（送信器／受信器）２４および内
視鏡中継器／送受信器（送信器／受信器）２０は、共振送信器および受信器を含むことが
できる。例えば、共振送信器は、共振磁場を生成することができる。中継器／送受信器は
、強力な共振結合がカメラ中継器／送受信器２４と内視鏡中継器／送受信器２０との間で
発生するよう、同一の周波数に“調節”されることができる。１つの有利な実施形態にお
ける共振結合は、エバネッセント定常近接場（ｅｖａｎｅｓｃｅｎｔ　ｓｔａｔｉｏｎａ
ｒｙ　ｎｅａｒ－ｆｉｅｌｄ）を含む。中継器／送受信器が任意タイプの共振構造を実質
的に含むことができる一方、有利な実施形態では、電磁共振システムは、誘電体ディスク
および容量負荷導線ループ（ｃａｐａｃｉｔｉｖｅｌｙ－ｌｏａｄｅｄ　ｃｏｎｄｕｃｔ
ｉｎｇ－ｗｉｒｅ　ｌｏｏｐｓ）を含みうることが分かる。この配置は、比較的大きい効
率的な電力送信のためだけでなく、付近における他の非共振環境物体（ｏｆｆ－ｒｅｓｏ
ｎａｎｔ　ｅｎｖｉｒｏｎｍｅｎｔａｌ　ｏｂｊｅｃｔｓ）との比較的弱い相互作用のた
めの強力な接続という利点を提供する。
【００５１】
　従って、共振結合環境では、カメラ中継器／送受信器２４は、内視鏡中継器／送受信器
２０によって受信される共振磁場を生成する。内視鏡中継器／送受信器２０は次いで、内
視鏡光源２１に電力を送信し、またイメージャ２５を含んでもよい内視鏡電子機器２３に
電力を送信することができる。また、内視鏡は、医療手順が実行されるべき体の穴に挿入
される硬性または柔軟なシャフト２７を含むことが分かる。１つの実施形態では、内視鏡
光源２１は、（図１に示す）内視鏡の取っ手部に設置され、照明光は、シャフト前のエリ
アを照明するために、シャフト２７の遠位端へ（シャフト２７の）光経路の下に送信され
る。イメージャ２５は、反射光を受光または抽出して画像データを生成するために、（図
１に示す）内視鏡の取っ手部またはシャフト２７の遠位端に設置されてもよい。イメージ
データは次いで、カメラ制御ユニット（“ＣＣＵ”）１６に送信されてもよい。
【００５２】
　画像データは、１秒に約３０から６０フレームまでのデータを含むビデオ画像データス
トリームとして提供されることが分かる。これは、内視鏡送受信器２０８に十分な電力を
送信できるようにする共振結合として可能となる。
【００５３】
　上記説明の通り、カメラヘッド１４は、内視鏡１２から取外し可能であり、他の内視鏡
に取り付けてもよい。カメラヘッド１４は、ケーブル１８によってＣＣＵ１６に接続され
る。しかし、カメラヘッド１４は、例えばアナログ、デジタル、または光を含むケーブル
接続、またはワイヤレス接続によってＣＣＵ１６に接続されることができる。ケーブル１
８は、ＣＣＵ１６をカメラヘッド１４に接続するので、カメラヘッド中継器／送受信器２
４に接続する。警報器２８は、内視鏡システム１０を操作する人に内視鏡パラメータを通
信する目的でＣＣＵ１６に組込まれることができる。警報器２８は、内視鏡に関する情報
が機器を操作する人に通信される手段を提供する。警報器は、ランプ、音声信号、文字表
示、または他のそのような通信装置でもよい。好ましくは、ＣＣＵ１６によって受信され
る適用可能な内視鏡パラメータは、内視鏡システム１０の操作者が観察するために、後続
的に復号されビデオモニタ上へ表示される。メモリ装置２２は、外部コンピュータ（図示
せず）によって本発明を介して問合わされ、編集および分析のために回収されたデータを
メモリ装置２２に格納できることが分かる。内視鏡に搭載された回路、中継器／送受信器
２０およびメモリ装置２２のための電力は、カメラヘッド１４から、または外部コンピュ
ータからの信号から到来する、カメラヘッド中継器／送受信器２４からの電力信号によっ
て供給されてもよい。
【００５４】
　内視鏡中継器／送受信器２０、カメラヘッド中継器／送受信器２４およびメモリ装置２
２等の構成要素は、内視鏡１２またはカメラヘッド１４の殺菌中に損傷されないように選
択および保護される。殺菌は、その分野で通常用いる高温殺菌、薬品殺菌または照射殺菌
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からなる任意または全ての方法を含んでもよい。内視鏡中継器／送受信器２０、メモリ装
置２２およびカメラヘッド中継器／送受信器２４で用いる構成要素は、加圧減菌器で通常
用いる温度、グルタルアルデヒドまたはエチレンオキシド等の薬品、ガンマ照射、または
当業者の知る任意の他の殺菌技法によって劣化してはならない。
【００５５】
　また、内視鏡２２に搭載される各種センサは、内視鏡２２が曝されるピーク値をメモリ
装置２２上に記録できることが分かる。これにより製造者およびメンテナンスする者は、
使用に基づく必要なメンテナンス期間および内視鏡の故障に関する理由を判断することが
できる。
【００５６】
　また、内視鏡システム１０のユーザは、特定の内視鏡のメンテナンスが必要と判断する
場合、“メンテナンス必要”信号で特定の内視鏡を手動で“マーク”できることが分かる
。“マーキング”は、システムに局所的に搭載されたボタンまたはスイッチによって容易
にされることができる。代わりに、“マーキング”は、所定の基準に基づきシステムによ
って自動的に行なってもよい。基準は、使用経過時間、ピークを超過した測定値の受信時
における所定の作動数、または直近のメンテナンスからの期間を含んでよいが、それらに
限定されない。この“マーク”は、内視鏡によってＣＣＵに送信され、後ほどユーザが観
察するためにビデオ画面上に目立つ形で現れることができる。
【００５７】
　メモリ装置２２は、工員および／または機器のみが“メンテナンス必要”表示を除去で
きるように書き込み防止される。これは例えば、“メンテナンス必要”表示を消去するよ
う特定機器に要求することによって、または“メンテナンス必要”表示を除去できるよう
にするために先ず入力される必要がある所定コードを用いて、達成されてもよい。これは
、内視鏡システム１０のユーザが内視鏡システム１０を修理および維持するために工場権
限者のみ利用することを保証することで、高いサービス基準の保証に寄与する。
【００５８】
　図２を参照すると、メモリ装置２２は、内視鏡パラメータおよび内視鏡使用履歴データ
からなる電子表示を格納および供給する。これらパラメータおよびデータは、内視鏡に関
する各種情報を提供する。内視鏡に格納される情報は、内視鏡の最適使用のために全ての
必要なデータを提供する。このように、ＣＣＵ１６または他の接続されてる関連医療機器
は、ありとあらゆる各種内視鏡に関するデータに対して局所的または遠隔から格納および
アクセスする必要がない。また、内視鏡が修理および／または改修される時、対応するパ
ラメータおよびデータは、内視鏡の使用時に直ちにアクセス可能である。
【００５９】
　内視鏡パラメータは、固定または不変情報として広く分類される。固定または不変の内
視鏡パラメータの例は、内視鏡モデル、シリアル番号、画像リレー光学タイプ（例えば、
ロッドレンズ、石英ガラス、光ファイバ）、内視鏡サイズ、視野等の光学的性質、ビデオ
信号の最適化のためにＣＣＵ１６に用いる信号処理データ、メンテナンス条件および間隔
、通信バスを介してＣＣＵ１６によって接続および／または制御される（高輝度光源また
は吸入器等）他の医療機器に対する設定情報、または内視鏡、ビデオカメラシステム、お
よび他の医療機器の使用に役立ちうる任意の各種特性を含んでもよい。
【００６０】
　内視鏡の使用履歴データは、可変または更新可能として広く分類される。可変または更
新可能な内視鏡の使用履歴データは、例えば内視鏡の使用数、各内視鏡の使用時間、内視
鏡の全動作時間、作動数、（内視鏡と用いる）医療機器の識別および設定情報を含むこと
ができる。
【００６１】
　メモリ装置２２の記憶域は、書き込み有効５４および書き込み防止５６として広く分類
される。メモリ装置２２は、所定の条件が満たされるまで、メモリ記憶域への変更を許可
しないことができる。これら条件は、メモリ装置の記憶域に対する権限のない変更を防止



(13) JP 2011-31026 A 2011.2.17

10

20

30

40

50

するために、既知の信号または一連の信号の入力を要求するような電子的、またはパスワ
ードまたは任意の類似のそのような方法のようなプログラム的であってよい。書き込み防
止記憶域は、工場プログラミング５２の間のみ、または工場の権限のある者／機器５０に
よって変更できるパラメータを格納する。これら内視鏡パラメータは通常、上記説明のと
おり固定または不変であるが、それに限定されない。書き込み有効記憶域は、工場の権限
のある者／機器５０によって工場プログラミング５２の間に、または内視鏡中継器／送受
信器２０から受信したデータの電子表示で変更されてもよい。
【００６２】
　内視鏡中継器／送受信器２０は、一度カメラヘッド中継器／送受信器２４が接近すると
、カメラヘッド中継器／送受信器２４と交信する。先に説明した通り、内視鏡中継器／送
受信器２０の電力は、カメラヘッド中継器／送受信器２４から供給される。この方法で電
力が供給された送受信器は、独自の電源で供給される類似の装置と比較して短い通信範囲
を有する。内視鏡中継器／送受信器２０とカメラヘッド中継器／送受信器２４との送信の
効率的な通信範囲は、有利なことにかなり狭いことが分かる。これは利点であって、なぜ
なら不都合にも広い送信エリアによって、内視鏡が関連のないカメラヘッドと交信するこ
とをもたらし、または手術室において他の機器に対する他の通信上の問題をもたらす可能
性があるからである。例えば、ＲｕＢｅｅ信号形式が利用される場合、信号範囲は、略１
０フィートから略５０フィートまで広がることが分かる。
【００６３】
　カメラヘッド中継器／送受信器２４はまた、ケーブル１８を介してＣＣＵ１６と信号を
交わす。ＣＣＵ１６は、警報器２８上に受信信号を提供することができる。例えば、内視
鏡のメンテナンスが必要であると示すデータは、内視鏡中継器／送受信器２０によってカ
メラヘッド中継器／送受信器２４に提供されることができ、それは、ＣＣＵ１６に転送さ
れ、次いで内視鏡メンテナンスが要求される警報を警報器２８に提供する。
【００６４】
　図３は、本発明のもう１つの実施形態を示す。１００で、内視鏡の製造中、内視鏡内ま
たはその上に搭載されるメモリ装置は、特定の内視鏡に固有なパラメータおよびデータの
電子表示でプログラムされる（１０５）。これらパラメータは、光学特性、シリアル番号
、モデル番号、メンテナンススケジュール、必要なカメラ設定、必要な機器設定、製造コ
ード、他のそのような特性およびパラメータを含んでもよい。メモリ装置は、以下説明の
通り、他のデータを格納するのに十分な追加のメモリ記憶域を有する。
【００６５】
　一度カメラヘッドに給電、即ち電力オンすると、短距離ワイヤレス信号がカメラヘッド
中継器／送受信器から放射される。給電されたカメラヘッドが特定の内視鏡に取り付けら
れると（１１０）、カメラヘッド中継器／送受信器から放射されたワイヤレス信号は、内
視鏡中継器／送受信器に電力供給する。結果として、内視鏡中継器／送受信器は、内視鏡
メモリ装置に給電し、内視鏡中継器／送受信器からの内視鏡パラメータの電子表示を含む
ワイヤレス信号を受信するカメラヘッド中継器／送受信器とともに内視鏡中継器／送受信
器へ内視鏡パラメータの電子表示を提供する（１１５）。カメラヘッドに接続されるＣＣ
Ｕは、内視鏡パラメータの電子表示を復号し、故に使用中の内視鏡を“識別”する。特定
の情報は次いで、内視鏡タイプ／モデルまたはシリアル番号のようなものとして、システ
ムユーザへ交信されてもよいが、それらに限定されない（１２０）。交信は、視覚表示、
文字表示、印刷、音声信号、または任意のそのような通信技法でもよい。好ましくは、情
報は、システムビデオモニタ上に表示される。カメラヘッドに取り付けられる内視鏡が中
継器／送受信器およびプログラムメモリ装置を有さない場合、ビデオシステム構成は、変
更されないままである。
【００６６】
　一度内視鏡が識別され、内視鏡パラメータがＣＣＵに読み込まれると、ＣＣＵは、内視
鏡が内視鏡読み込み互換ビデオシステムと何回使用されたかを追跡および更新するために
分析を行い、１２５で“使用時間”カウンタ（データ）を増加する。更新された使用カウ
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ントデータは次いで、カメラヘッド中継器／送受信器および内視鏡中継器／送受信器を用
いて修正された内視鏡使用履歴データとして内視鏡メモリ装置に書き込まれる（１３０）
。
【００６７】
　内視鏡が使用中の時間量は、メンテナンスの必要性を判断するほかに、工場で設計およ
び販売するために統計データも提供する。“使用時間”カウンタの増加と同時に、ＣＣＵ
はまた、経過時間（使用時間）クロックを開始する（１３５）。経過時間は、カメラヘッ
ドが内視鏡に取り付けられる限り、蓄積し続ける。周期的に、内視鏡の現在の使用にわた
って、ＣＣＵは、カメラヘッド中継器／送受信器および内視鏡中継器／送受信器を用いて
、１３５で、新たに蓄積した“使用時間”データを含む修正された内視鏡使用履歴データ
で内視鏡メモリ装置を、１３０において更新する。このようにして、内視鏡の特定使用に
相当する全“使用中の時間”は、内視鏡メモリ装置に格納される。
【００６８】
　内視鏡メモリ装置から抽出される内視鏡パラメータに基づき、内視鏡のメンテナンス状
態は、ＣＣＵによって判断される（１４０）。内視鏡の現在状態をＣＣＵが判断するのに
必要な、メンテナンス条件基準、内視鏡使用履歴データおよび任意の他のデータ項目は、
内視鏡メモリからＣＣＵによって予め受信された（１１５）。内視鏡メンテナンスが必要
であるとＣＣＵが判断する場合（１４５）、メンテナンス関連情報は、ユーザに通信され
る（１５０）。通信は、視覚表示、文字表示、印刷、音声信号または任意のそのような通
信技法でもよい。好ましくは、情報は、システムビデオモニタ上に表示される。
【００６９】
　必要な内視鏡メンテナンスのタイプに従い、ユーザは、内視鏡の使用継続のオプション
が提供されてもよい（１６０）。ユーザが継続を望む場合、継続に関する情報は次いで、
カメラヘッド中継器／送受信器および内視鏡中継器／送受信器を用いて内視鏡メモリ装置
に書き込まれる（１３０）。ユーザが内視鏡の使用継続を望まないか（１６５）または継
続オプションがユーザに提供されない場合（１５５）、内視鏡は、工場の権限のあるメン
テナンスのために送信されることが分かる（１７０）。メンテナンスが完了すると、メモ
リ装置は、ルーチンのメンテナンス条件がリセットされ、ビデオシステムがもはやメンテ
ナンスの必要性を報告しないように更新される（１０５）。内視鏡は再び、カメラヘッド
アタッチメントおよび使用に備える（１１０）。
【００７０】
　内視鏡メンテナンスが１４０で要求されない（１７５）かまたはユーザが１５５で内視
鏡の使用継続を望む場合（１６０）、ＣＣＵは、１１５で予め抽出された内視鏡パラメー
タに従ってビデオシステムを最適化するために、ビデオ処理設定を調節する（１８０）。
従って、光源または吸入器の設定のような他の医療機器は、先に説明した通り、内視鏡パ
ラメータに従って最適化されてもよい（１８０）。
【００７１】
　さらに収集、分析および編集された情報は、内視鏡メモリ装置に格納するためにＣＣＵ
によって内視鏡使用履歴データに含まれることができる（１３０）。内視鏡使用履歴デー
タは、（機器のシリアル番号、モデル番号、ソフトウェア更新番号等を含むために）カメ
ラヘッド、ＣＣＵおよび他の医療機器が内視鏡とともに使用されたことに関するデータを
含むことができる。どのくらい内視鏡が問題なく機能したかまたはどの条件で内視鏡が機
能したかを判断するのに役立ちうる任意の情報は、内視鏡使用履歴データに含まれてもよ
い。内視鏡使用履歴データは、人口統計または機能分析目的のために後で抽出されてもよ
い。以下の一例がある。特定の内視鏡により多数のＣＣＵが通常レベルを上回る曝露レベ
ルを設定する場合、これは、内視鏡がカメラヘッドに適切に画像をリレーしていないこと
を示す。このＣＣＵの曝露レベルデータは、内視鏡使用履歴データに含まれ、内視鏡メモ
リ装置に格納される。格納されたデータの確認は、この動作上の“傾向”を明らかにし、
内視鏡は、検査され、必要な場合、深刻な故障が生ずる前に修理されることができる。
【００７２】
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　先に説明した通り、ＣＣＵは１３５で、新たに蓄積した“使用時間”データを含む修正
された内視鏡使用履歴データで内視鏡メモリ装置を更新する（１３０）。カメラヘッドが
内視鏡から取り外される時（１９０）、直近に蓄積された“使用時間”データは既に、内
視鏡メモリ装置に格納される。“使用時間”が内視鏡メモリ装置で更新される間隔は、カ
メラヘッドが内視鏡から取り外されるのに先立ち、データの精度を保証するのに十分な頻
度である（即ち、数秒毎または毎分）。
【００７３】
　本発明は、一部の特定の配置および特徴等を参照して説明したが、これらは、全ての可
能な配置または特徴を排除することを意図せず、実際に多くの他の修正および変更が当業
者にとって確認できる。
【符号の説明】
【００７４】
　２０　内視鏡中継器／送受信器
　２１　内視鏡光源
　２２　メモリ装置
　２３　内視鏡電子機器
　２４　カメラ中継器／送受信器

【図１】 【図２】
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